
Modbus-KP 系列 RS485 继电器  使用手册 

广州市泥人电子科技有限公司  官方淘宝店： http://nirenelec.taobao.com 

 

Modbus-KP系列RS485继电器 

使用手册 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

本手册可能会随着产品的更新而进行修改，请以最新版本的手册为准，手册修改不另行通知 

广州市泥人电子科技有限公司保留对本手册所有内容的最终解释权及修改权 

 

http://nirenelec.taobao.com/


Modbus-KP 系列 RS485 继电器  使用手册 

广州市泥人电子科技有限公司  官方淘宝店： http://nirenelec.taobao.com 

版本 修订日期 修订说明 维护人  

1.0  2018-12-10 设备升级，重新整理  JZJ  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://nirenelec.taobao.com/


Modbus-KP 系列 RS485 继电器  使用手册 

广州市泥人电子科技有限公司  官方淘宝店： http://nirenelec.taobao.com 

 

目录 
 

 

1.概述 ........................................................................................................................................................................................................................... 1 

2.接线和供电 ............................................................................................................................................................................................................. 1 

2.1 产品接线 ..................................................................................................................................................................................................... 1 

2.2 产品供电 ..................................................................................................................................................................................................... 2 

3.快速调试 .................................................................................................................................................................................................................. 2 

4.常见问题及解决办法： ...................................................................................................................................................................................... 4 

5.功能说明 .................................................................................................................................................................................................................. 5 

5.1 继电器输出控制 ....................................................................................................................................................................................... 5 

5.1.1 实时控制 ........................................................................................................................................................................................ 5 

5.1.2 延时控制 ........................................................................................................................................................................................ 5 

5.1.3 点动控制 ........................................................................................................................................................................................ 6 

5.1.4 周期控制 ........................................................................................................................................................................................ 6 

5.2 输入口状态获取 ....................................................................................................................................................................................... 7 

5.2.1 软件主动查询 ............................................................................................................................................................................... 7 

5.2.2 设备主动上报 ............................................................................................................................................................................... 8 

5.3 恢复出厂设置 ............................................................................................................................................................................................ 8 

5.4 联动控制 ..................................................................................................................................................................................................... 8 

5.4.1 本机联动 ........................................................................................................................................................................................ 8 

5.4.2 远程联动 ........................................................................................................................................................................................ 9 

5.4.3 本机带时间参数联动 ............................................................................................................................................................... 10 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://nirenelec.taobao.com/


Modbus-KP 系列 RS485 继电器  使用手册 

广州市泥人电子科技有限公司 - 1 - 官方淘宝店： http://nirenelec.taobao.com 

1.概述 

本手册适用于泥人全系列 Modbus-KP RS485 继电器，用户可通过本手册快速了解产品各种功能的使用办法。 

手册详细介绍了硬件接线、参数配置、延时设置、点动设置、联动设置和主动上报的操作方法。 

2.接线和供电 

2.1 产品接线 

➢ 电源(Power)：DC 座 5.5*2.1mm(内正外负)或接线端子+接电源正极，-接电源负极。 

➢ RS485：建议使用双绞线，A，B 无需区分，布线方便。 

➢ RJ45：电源+485 总线接口，方便现场多机布线。 

➢ 继电器输出口(OUTn)： 

 

 

COM：公共端 

NO：常开，继电器没动作的时候和公共端之间是断开的 

NC：常闭，继电器没动作的时候和公共端之间是闭合的 

 
➢ INPUT 输入口(In): 
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2.2 产品供电 

 供电电压：直流 9~24V，部分型号支持 5~24V，建议使用 12V/1A 或 24V/1A 电源供电。  

供电状态：设备上电后，电源状态灯 Work 常亮。 

3.快速调试 

快速调试主要是测试设备的基本功能，让用户快速熟悉设备的参数配置及功能应用。 

测试时请配合查阅《Modbus-KP 系列通信协议》，里面有详细的指令码，寄存器列表的介绍。 

 

快速调试具体步骤如下： 

➢ 检查设备外观无破损，然后给设备供电并接上 485 通信线。 

设备正常状态：工作状态灯（Work 红色）常亮。 

 

➢ 打开“MODBUS 调试助手”，设置好软件串口参数后打开串口 

设备出厂默认串口参数：波特率：9600bps  奇偶校验：无    数据位：8  停止位：1 

 

 

➢ 测试继电器输出控制 

设备出厂默认地址：1 

Modbus-RTU 写单个线圈寄存器 

指令 05H 

起始地址 0x0000 

寄存器值 吸合 0xFF00 

断开 0x0000 

 

测试 OUT1 继电器吸合，OUT1 是第一个线圈，对应地址为 0x0000，OUT2 则对应 0x0001，以此类推。 

 

发送指令后，可以听到继电器动作的声音，并且对应的继电器指示灯点亮。 

软件下方的发送和接收缓冲区也有报文显示 
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➢ 测试输入检测 

Modbus-RTU 读离散输入寄存器 

指令 02H 

起始地址 0x0000 

寄存器个数 2 路输入为 2，4 路输入为 4 

 

测试 DI1 输入检测，DI1 是第一路输入，当 DI1 有效时，读取到的数据为 0x01，如果 DI2 有效时读到的数据为 0x02,

如果两个都有效时，读到的数据为 0x03,更多输入信号有效时，数据以此类推。 

 
 

➢ 测试修改设备参数 

Modbus-RTU 写单个保持寄存器 

指令 06H 

设备地址寄存器地址 0x0000 

 

将设备地址从 1 号修改为 2 号 

 

修改完成后，用新的地址测试与设备通信。 

 

➢ 恢复出厂设置 

长按 Reload 按键 2S 以上可以对设备初始化为默认参数 

默认参数  

设备地址 1 

通信速率 波特率：9600bps  奇偶校验：无    数据位：8  停止位：1 

控制模式 指令控制模式生效、延时模式和联动模式失效 
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4.常见问题及解决办法： 

◆ 485 通信异常，发送指令设备没有回复，接收缓冲区为空 

原因 1：串口波特率等参数设置错误； 

解决办法：确认一下软件串口参数后重新测试，或恢复出厂设置。 

原因 2：设备地址错误； 

解决办法：确认一下设备地址，默认是 1 号。或者用通用地址 0 测试，或者恢复出厂设置。 

原因 3：485 线路异常； 

解决办法：确认一下 485 线路本身是否正常，通过测试其他的设备看能否正常通信，再检查设备 485 接口接线是

否牢固，再将 485 线路上的其他设备去掉，只保留一个 Modbus-KP 继电器，485 线路线长限制在 1M 内。 

 

◆ 测试继电器没有动作 

原因 1：通信异常； 

解决办法：按通信异常处理。 

原因 2：寄存器地址错误； 

解决办法：OUT1 对应 0x0000，OUT2 对应 0x0001，OUT3 对应 0x0002。 

原因 3：寄存器值错误； 

解决办法：继电器吸合对应 0xFF00，继电器断开对应 0x0000，其它值无效。 

原因 4：设置到了联动功能； 

解决办法：取消联动设置，向保持寄存器地址 0x0002 写入 0x0000，具体说明看联动功能。或者恢复出厂设置。 

 

◆ 测试输入检测数据不对 

原因 1：输入无效，带输入指示灯的设备，输入有效时，输入指示灯会点亮； 

解决办法：检测输入接口接线是否正确，采用干触点进行测试。 

 

◆ 测试修改设备地址无效 

原因：原地址错误； 

解决办法：用通用地址 0 测试，或者恢复出厂设置。 

 

如果遇到其他或者无法解决的问题，请在第一时间联系我们！ 
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5.功能说明 

5.1 继电器输出控制 

继电器输出支持多种控制方式：实时控制、延时控制、点动控制、周期控制。 

 

5.1.1 实时控制 

◆ 单路实时控制（指令码 0x05） 

闭合 OUT1 

 

断开 OUT1 

 

 

◆ 多路实时控制（指令码 0x0F） 

闭合 OUT1 和 OUT2 

 
断开 OUT1 和 OUT2 

 
 

5.1.2 延时控制 

延时控制：延时时间到了就执行控制，延时闭合即延时时间到了再闭合 

指令码 0x10 写多个保持寄存器值，来实现延时控制 

 

◆ OUT1 延时 2 秒闭合 
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◆ OUT1 延时 2 秒断开 

 
◆ OUT2 延时 1 秒翻转 

 
◆ OUT1 延时 1 秒翻转，OUT2 延时 2 秒翻转 

 

5.1.3 点动控制 

点动控制：先执行动作，时间到了，再撤销动作，闪开即先闭合后时间到了再断开。 

指令码 0x10  

 

◆ OUT1 点开 1 秒 

 
◆ OUT2 点关 2 秒 

 
◆ OUT1 点翻 1 秒 

 

5.1.4 周期控制 

指令码 0x10 

 

周期翻转 1，闭合和断开时间一样。 

◆ OUT1 按 3 秒闭合，3 秒断开一直周期动作 
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周期翻转 2，闭合和断开的时间可以分别设置。 

◆ OUT1 按 2 秒闭合，1 秒断开一直周期动作 

 
 

5.2 输入口状态获取 

 输入口状态获取方式有两种：主机主动查询和设备主动上报。 

5.2.1 软件主动查询 

Modbus-RTU 读离散输入寄存器 

指令 02H 

起始地址 0x0000 

寄存器个数 2 路输入为 2，4 路输入为 4 

 

◆ 单独查询第 1 路输入 DI1，寄存器地址 0，寄存器个数 1。 

DI1 无有效信号时 

 
DI1 有有效信号时 

 
◆ 单独查询第 2 路输入 DI2，寄存器地址 1，寄存器个数 1。 

DI2 有有效信号时 
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5.2.2 设备主动上报 

设备主动上报可设置是否打开，默认是关闭。 

Modbus-RTU 写单个保持寄存器 

指令 06H 

主动上报寄存器地址 0x000B 

寄存器值 关闭 0x0000 

打开 0x8000 

打开设备主动上报 

 

打开后设备的所有输入口状态改变时都会主动上报当前所有输入口的状态，每次状态改变都会上报 3 次。 

主动上报报文格式为 0x02 指令返回的数据格式，其寄存器起始地址为 0x0000。 

例如： 

01 02 01 08 A0 4E 表示 I4 输入有信号 

01 02 01 09 61 8E 表示 I1 和 I4 输入有信号 

 

5.3 恢复出厂设置 

长按“RELOAD”按键 2 秒以上可以让设备恢复出厂设置 

 

出厂参数 

设备地址 1 

通信速率 波特率：9600bps  奇偶校验：无    数据位：8  停止位：1 

控制模式 指令控制模式生效、延时模式、联动模式和主动上报失效 

 

5.4 联动控制 

联动控制可以实现本机联动，远程联动和本机带时间参数联动。 

5.4.1 本机联动 

联动模式寄存器地址：0x0002 

 

◆ 本机直接联动：输入直接反馈到输出 

设置单路：DI1 和 OUT1 联动，设置好后，DI1 有输入信号，OUT1 就会闭合。 
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设置多路：设置 DI1~DI4 和 OUT1~OUT4 联动 

 

 

◆ 本机自锁联动：输入点动控制输出翻转 

设置 DI1 和 OUT1 联动，设置好后，DI1 有信号，OUT1 就会翻转。 

 

5.4.2 远程联动 

远程联动寄存器地址 0x0002~0x000A 

远程联动支持，一对一、多对一，一对所有的组网控制，同时带反馈指示，当输入和输出远程联动时，输入指示灯用

于反馈远程继电器的状态，继电器闭合，指示灯亮，继电器断开，指示灯灭。 

 

◆ 远程直接联动 

例子：1 号设备 DI1 远程联动控制 3 号设备的 OUT2 

1. 打开远程联动功能 

使能远程直接联动，并将 DI1 设置为联动输入 

 

2. 配置输入口远程联动参数：远程设备地址和线圈地址 

将 DI1 远程联动控制 3 号设备的 2 号线圈 

 

 

例子：1 号设备 DI2 远程联动控制所有设备的 OUT2 

1. 使能远程直接联动，并将 DI2 设置为联动输入 

 

2. 将 DI2 远程联动控制广播地址 0 的 2 号线圈 
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◆ 远程自锁联动 

例子：1 号设备 DI1 远程联动控制 3 号设备的 OUT1 

1. 打开远程联动功能 

使能远程自锁联动，并将 DI1 设置为联动输入 

 

2. 配置输入口远程联动参数：远程设备地址和线圈地址 

将 DI1 远程联动控制 3 号设备的 1 号线圈 

 

 

5.4.3 本机带时间参数联动 

该功能是本机联动和延时控制及闪动控制的结合 

时间参数寄存器地址 0x000C~0x001C 

 

◆ 直接联动 

◼ 延时联动 

例子：设置设备的输入口 DI1，联动延时 1 秒开。 

1. 设置联动模式，并设置联动控制的输入口； 

 

2. 设置联动时间参数，为延时 1 秒开； 

 
设置成功后，DI1 有信号输入后，一直等到信号撤销后，延时 1 秒闭合 OUT1。 

 

◼ 点动联动 

例子：设置设备的输入口 DI1，联动点开 2 秒。 

1. 设置联动模式，并设置联动控制的输入口； 

 

2. 设置联动时间参数，为闪开 2 秒； 
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  设置成功后，DI1 有信号输入后，立刻闭合 OUT1，等到 DI1 信号撤销后 2 秒，断开 OUT1。 

 

◆ 自锁联动 

◼ 延时联动 

例子：设置设备的输入口 DI1，联动延时 2 秒开。 

1. 设置联动模式，并设置联动控制的输入口； 

 

2. 设置联动时间参数，为延时 2 秒开 

 
  设置成功后，DI1 有信号输入后，延时 2 秒后，闭合 OUT1。 

 

◼ 点动联动 

例子：设置设备的输入口 DI1，联动点开 2 秒。 

1. 设置联动模式，并设置联动控制的输入口； 

 

2. 设置联动时间参数，为闪开 2 秒； 

 
  设置成功后，DI1 有信号输入后，OUT1 立刻闭合，等待 2 秒后，断开 OUT1。 
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